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Vorwort
Das vorliegende Handbuch beschreibt eine Auswahl von SORCUS Prozeß-Bus-
Modulen (= SP-Bus-Modulen) sowie den Modulextender ML8-EX:

M-AD12-16 M-DA2-2 M-C16-3 M-AX-32/IO
M-AD16-3 M-DA16-2 M-AX-16 M-AX-32/SSI
M-AD16-4 M-D40-2 M-AX-16/IO M-SSI-2
M-SH12-8 M-OPT-1/A M-AX-16/C1 M-DC15-2
M-5B-1/U M-OPT-1/B M-AX-16/IRQ
M-DA4-2 M-RU8-2 M-AX-32

Alle aufgeführten Module sind auf allen MODULAR-4/486 Karten einsetzbar. Mit
dem Modulextender kann die Anzahl der Steckplätze von 4 auf 9 erweitert werden.

Das Buch ist inhaltlich in zwei Teile gegliedert. Das erste Kapitel, die Einführung,
beschäftigt sich mit allgemeinen Sachverhalten, die für mehrere oder gar sämtliche
Module gelten. Danach wird dann jedes einzelne Modul in einem gesonderten Kapi-
tel behandelt. Alle Kapitel beginnen mit einem eigenen Inhaltsverzeichnis.

Wir möchten darauf hinweisen, daß die in diesem Buch enthaltenen Beschreibungen
neu bearbeitet wurden und daher von früheren Versionen abweichen können.

Als ergänzende Lektüre empfehlen wir Ihnen das MODULAR-4/486 Handbuch, das
ausführliche Informationen zu den Basiskarten enthält.

Wir haben versucht, die Bezeichnungen in diesem Buch einheitlich zu halten. Bei
den Steckern und Jumpern war uns dies aus technischen und historischen Gründen
leider nicht möglich. Wir hoffen, daß wir dadurch keine Verwirrung stiften.

Darüber hinaus sind wir stets offen und dankbar für Verbesserungsvorschläge und
stehen Ihnen gern für zusätzliche Informationen zur Verfügung.

SORCUS Computer GmbH



Notizen


